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Situation réelle
)

Principe du sondeur multifaisceaux
Reliefs des fond océanigues inconnus. (Ifremer 2012)
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© Tableau de données

13.1532 5.0000 -12.2116

Modele reel Modele math.

Résultat du modele mathématique
a partir de données réelles (D

Nous obtenons finalement un tableau 13.1532 9.5000 -12.2116
avec trois colonnes comprenant I'abscisse 13.1359 14.0000 -12.1131
et 'ordonnée de chague mesure ainsi 13.1359 18.5000 121131
gue la profondeur associee.

13.1359 23.0000 -12.1131
Résultats réels. Résultats math. 13.1880 27 5000 ~12.4086

Les phases de la modélisation (ICMI 2004)

Les donnees obtenues nous donnent des mesures reparties sur une grille irreguliere.
Or les logiciels comme Excel, Scilab, Octave ou Mathlab ne peuvent modéliser une

, , : surface qu’a partir d’'une grille réguliéere.

Résultats mathémati gues Nous devons donc utiliser des outils d'interpolation pour palier ce probleme.
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Conclusion de I'experimentation.
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